Conteudo dos videos

Método de Abordagem Baseada
Campos de em Atractores de
Potencial Sistemas Dinamicos
Cléssico N&o-lineares
Cenério 1:
Alvo atrds de um obstaculo de grandes CPF1 DYN1
dimensdes
Cenario 2:
Alvo atras de 2 obstaculos cuja distancia CPF2 DYN2
nao permite a passagem do robd
Cenério 3:
Alvo atras de 2 obstaculos cuja distancia CPF3 DYN3
permite a passagem do robd
Cenério 4:
) CPF4 DYN4
Passagem do robd num corredor estreito
Cenério 5:
CPF5 DYN5S

Obstaculo em forma de U




